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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -01.15

MALA ARCHITEKTURA | OGRODZENIE WEWN ETRZNE
CPV-45112723-9

OBIEKT: SEGMENT SPORTOWO-DYDAKTYCZNY W
SZKOLE PODSTAWOWEJ W NIESTACHOWIE GM. DALESZYCE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacii wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t budowlanych zwdane z wykonaniem matej architektury przy
budowie segmentu sportowo-dydaktycznego w szkatistaaowe] w
zniestachowie gm. Daleszyce

Ogrodzenie — kod PCV 45342000-6

Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji -CPV 45.22.38400

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetayg@nzy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot giych w STWIORB
Roboty, ktorych specyfikacja dotyczy obejmagynndéci magce na celu
wykonanie

» Ogrodzenia

* Przeniesienia placu zabaw
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw
Wszystkie materiaty do wykonania ogrodzenia pawiodpowiadéa
wymaganiom zawartym w polskich normach lub apratfatachnicznych, jako
materiaty dopuszczone do stosowania w budownictwie.

3.Sprzet i narzedzia
3.1. Spret i narzdzia
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Samochod samowytadowczy do 5 t, pompa do betosamachodzie,
spawarka elektryczna wirnga,srodek transportowy

4. Transport

4.1. Transport i sktadowanie materiatow

Transport materiatdw do wykonanimietnikéw i ogrodzé nie wymaga
specjalnychirodkow i uradzen. Zaleca si uzywac samochoddow pokrytych
plandekami lub zamkseiych, materiaty powinny kiyzabezpieczone w sposob
wykluczapcy ich uszkodzenie. W przypadkuzgeh ilosci materiatdw zalecane
jest przewaenie ich na paletach iycie do zatadunku i roztadunku ydzea
mechanicznych.

5. Wykonanie robot

5.1. Warunki przyspienia do robot

Zakmczone wszystkie roboty zwdane z wykonaniem sieci, pragky,
uksztattowaniem terenu, drég, parkingéw, chodnikéw.

5.2. Wykonanie ogrodzenia

5.2.1. Roboty ziemne

Oznaczenie trasy wykopgaznego, odspojenie gruntu za poméxpat z
koniecznymi przerzutami, ztenie urobku po jednej stronie wykopu — pod
fundament.

Oznaczenie kragdzi dotow wedtug wytyczonych osi, odspojenie gruntu
odrzuceniem gruntu na pobocze .

. Deskowanie dla fund. wykonujess tarczy wewastrznej i zewrtrznej, do
tarcz wewntrznych przybija si deski oporowe. Po wykonaniu deskowania,
ustawiamy je w wykopie i przygbujemy do betonowania poprzez idaie i
zag:szczenie betonu B-20 z wyréwnaniem powierzchnie@als¢ betonowanie
w temperaturze nie #8zej nz + 10 stopni C, piegnacg utozonego betonu
przez polewanie wagdprzez 7 dni (beton z zastosowaniem cementu
portlandzkiego0. Rozdeskowanie poagsiicciu 70 % wytrzymaiéci
projektowanej, zaktadag, ze betonowanie odbywagsiv temperaturach
dodatnich. Zbadalaboratoryjnie probkbetonu.

5.2.3. Roboty murowe
Stupki murowa z cegty klinkierowej — licowej murowanej n@osy z
soczewkowym zagbieniem na zaprawie cem.-wap. M5.

5.2.5. Elementyglusarskie wykonane warsztatowo.
Wykonary warsztatowo furtk osadzt zgodnie z projektem. Pomaloiva
farbami olejnymi z uprzednim zabezpieczeniem amntyggnym .
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6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Badania przed przyggieniem do robét

Przed przysipieniem do wykonywania rob6t badaniom powinny zésta
poddane materialy, ktore

musz spetnigd wymagania odpowiednich norm lub aprobat technichroraz
odpowiadé parametrom ok&onym w dokumentacji projektowe;.

Wyniki bada powinny by wpisane do dziennika budowy i akceptowane przez
inspektora nadzoru.

6.2. Badania w czasie robot

Badania w czasie robét polegaja sprawdzeniu zgodém wykonywania robot
z dokumentagj projektows i ST w zakresie pewnego fragmentu prac.
Prawidtowa¢ ich wykonania wptywa na prawidtowédalszych prac. Badania
te dotyca gtéwnie sprawdzenia technologii wykonywania robot.

6.3. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru rob6t polegaj ocenie zgodroi wykonania robét z
dokumentag projektows oraz normami:

PN-88/B-0625.Beton zwykty

PN-73/B-12011. Cegta klinkierowa

Wyniki odbioru winny by opisane w dzienniku budowy oraz protokole odbioru
robot, podpisanym przez przedstawicieli inwestosgkonawcy.

7. Obmiar robot

7.1. Zasady obmiarowania

Wykopy oblicza st w m3.

Podktady, podiga, fundamenty obliczagsw m3.
Deskowanie oblicza sw m2 pokrytej powierzchni.

Konstrukcje stalowe obliczagsw t masy.

Cokoty oblicza st w m2 powierzchni.

Fundamenty z bloczkéw betonowych obliczawsim3.
Ogrodzenie oblicza sw mb.

8. Odbidr robot
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8.1. Odbiér ostateczny (koowy)
Odbior ostateczny stanowi ostategztery rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do iléci, jakasci | zgodndci z dokumentagj projektows.
Odbioru ostatecznego dokonuje komisja powotanazaraenawiacego, zasady
I terminy powotywania komisji oraz czas jej dzial@dci okresla umowa.
Wykonawca robo6t obowkany jest przedio/¢ dokumenty:
* Projekt budowlany
» Projekt wykonawczy
» Dokumentagj powykonawcz
» Szczegotowe specyfikacje techniczne
* Dziennik budowy
W toku odbioru komisja jest zoboaziana zapozrtasic z dokumentami
wymienionymi powyej,
Roboty powinny by odebrane, gdy wyniki badaa pozytywne, z&
przedtazone przez wykonawocdokumenty g kompletne i prawidtowe pod
wzgledem merytorycznym.
Z czynndci odbioru sporgdza s¢ protokét podpisany przez zamavieggo i
wykonawe,.
Protokot powinien zawieta
e Ocere wynikéw bada
» Wykaz wad i usterek ze wska@kiem maliwosci ich usungcia
« Stwierdzenie zgodrioi lub niezgodnéci wykonania zieleni zgodnie z
projektem
* W przypadku stwierdzenia wad, usterek lub niezgécineykonania
powyzszych instalacji ustalenia komisji co do sposobderininu ich
usungcia.
W przypadku pom§inego i bez zastrzen przeprowadzenia odbioru
koncowego, po podpisaniu protokotu odbioruthkowego przez przedstawiciela
zamawiagcego i wykonawe, mazna przysipi¢ do rozliczenia kcowego
pomigdzy zamawigcym i wykonawa.

8.2. Odbidér pogwarancyjny.

Dlugos¢ okresu gwarancyjnego okia umowa, zazwyczaj wynosi on 36
mieskcy od czasu odbioru Kkoowego. Na poczet gwarancji zatrzymywana jest
kwota gwarancyjna z wyptaty naleej wykonawcy, z faktur egciowych lub
faktury ostateczne.

Celem odbioru pogwarancyjnego jest ocena s¢amatnikdw i ogrodzé po
uptywie 36 miesicy od daty odbioru kicowego oraz ocena usuwania
ewentualnych usterek, o ktérych zamawegjma obowizek powiadamia
wykonawe niezwtocznie po ich zaistnieniu.
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Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstdo zwrotu kauciji
gwarancyjnej, negatywny do dokonania pogh wynikajacych z obnionej
jakasci prac.

9. Podstawa ptatndéci

9.1. Zasady rozliczenia i ptatém

Zasady rozlicz& miedzy zamawiajcym i wykonawa okresli szczegotowo
umowa o0 wykonanie rob6t budowlanych. Ostatecznkca®nie nasipi po
dokonaniu odbioru robot.

Uwaga: wszystkie iyte w projekcie i specyfikacji materiaty budowlameg
by zastpione rownowanymi o analogicznych parametrach
w/wym. zmiany nakg uzgadnidé z projektantem

10. Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji elementéw placzabaw -
CPV 45.22.38.00-4

10.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania
szczegotowe

dotyczce wykonania i odbioru robot zgaanych z ksztattowaniem placu zabaw
oraz montai wznoszenie gotowych elementéw konstrukciji .

10.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekoadokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaopot.

10.3. Zakres rob6t oltiych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnei
umazliwiajace i majce na celu wykonanie robot zwanych z ksztattowaniem
boisk oraz montaem i wznoszeniem gotowych konstrukciji .

10.3.1 Monta matej architektury

10.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS4 zgodne z obowkujacymi odpowiednimi
normami

I wytycznymi.

10.5. Ogdlne wymagania dotye robot
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za
zgodnd¢ z SIWZ i poleceniami Zamawiggego .

10.6. Mata architektura
1. siedziska — wyrdb gotowy, fabrycznie wytkaony.
2. wyposaenie placu zabaw — wyréb gotowy, fabrycznie wysaony.

10.7. Sprzt

Roboty zwiyzane z ksztattowaniem placu oraz maeta i wznoszeniem
gotowych konstrukcji mogby¢ wykonywane ¢cznie lub mechanicznie przy
uzyciu dowolnego typu spegu.

10.8. Transport

Materiaty na budowi wyposaenie placu zabaw powinny byprzewaone
odpowiednimisrodkami transportw;eby unikra¢ uszkodze, trwatych
odksztatcé oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

10.9. Wykonanie robot

2.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury

Montaz — wykopanie dotkow pod gotowe prefabrykaty fundatowve,
rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenieadza wg wytycznych
producenta.

10.10. Kontrola jakéri robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgoflriavykonania rob6t z umaoavpod
wzgledem zastosowanych materiatéw i doktagtmavykonania.

10.11. Obmiar robot

Jednostkami obmiarws

Elementy malej architektury — za 1 szt. dostarczbrnyzamontowanych
urzadzen

10.12. Odbior robot

Odbioru rob6t dokonuje sha podstawie ogtizin i stwierdzenie zgodKoi
wykonania robot

z SIWZ i umowa.

10.13. Podstawa ptatéa
Roboty rozliczane ryczattowo .



